Parallelgreifer der DPG
3 DIREGTCONNECT™
>/ Modular-Serie

KEINE .

DAPTE
DIRECT /=" pLaTTEN!

ADVANCED MODULAR AUTOMATION TECHNOLOGY

¢ Federunterstiitzung, Federriickstellung:

¢ Mehrere Montagepositionen: Zylinder konnen in jeder Richtung doppelt
DIRECTCONNECT™-Montage an Ober- ¢ Abfrage von bis zu vier Positionen: wirkend, doppelt federunterstiitzt,
oder Riickseite der Einheit. Finger an Seit Es konnen bis zu vier Backenpositionen ausfallsicher oder einfach wirkend sein.
oder Boden der Backen montiert. abgefragt werden, z. B. offen, geschlossen, Teil

¢ Nichtsynchrone Bewegung:

vorhanden oder variable TeilgroBen. Option nichtsynchrone Bewegung erlaubt

o Mehrere Luftanschlusspositionen:

Gewindeluftanschliisse vorne und an den » Abschirmungen verhindern Verunreini- unabhéngige Backenbewegung, so dass der
Seiten als Standard. Luftanschliisse an gung: Greifer Teile auch auBermittig aufnehmen
Oberseite mit Schulterbohrungen fiir 0-Ring- Konstruktion weist Spane und Partikel ab. oder absetzen kann.
Verteilerbetrieb und Gewinde fir Ein- Abstand der geschlossen Backen verhindert . _Retri .
schraubanschliisse erhéltlich. »Spanverdichtungseffekt. ° E;gt;:fltm;e;';g:;m
¢ Sensoroptionen: o GroBere Fingerlidnge: Diese Option erlaubt die Verriegelung einer
Magnetfeld- oder induktive Naherungs- Robustes Design und vollflachige Unter- Backe in einer festen Position, wahrend die
sensoren erhaltlich. stiitzung der Backen erlauben langere Finger. andere sich frei bewegen kann.
Installation: Technische Daten:
: Greifer konnen in jeder Lage montiert und betrieben werden. Pneumatik us Metrisch
Betriebsdruck min./max. 40-100 psi 3-7 bar
Zylindertyp Doppelt wirkend oder einfach
wirkend mit Federriickholung
oder doppelt wirkend mit
Federunterstiitzung
Dynamische Dichtungen Buna-N, innengeschmiert
Zur Ansteuerung erf. Ventil 4/2-Wege-Ventil
‘ 300 Luftqualititsanforderungen
‘ Luftfilterung 40 pm oder besser
4 Ol-Luftschmierung Nicht erforderlich*
Luftfeuchtigkeit Gering (trocken)

Arbeitstemperaturbereich
Buna-N Dichtung (Standard)  -30°~180° F -35°~80° C

Schrauben zur Gehdusemontage und Passstifte zur exakten Positionierung Viton®-Dichtung (optional) -20°~250° F -30°~120° C
Wartungsanforderungent
!I! Lebensdauer
Normale Einsatz 5 Millionen Zyklen
Mit vorbeug. Wartung > 10 Millionen Zyklen*
An Einsatzort reparierbar Ja
Dichtungssatz erhaltlich Ja

Einsatzbeschrinkungen
Anwendungen, bei denen das Mechanik-Schmiermittel
Verunreinigungen verursachen konnen

* Schmierung erhoht Lebensdauer erheblich
 Siehe Abschnitt ,, Wartung“

/

Schrauben zur Fingermontage und Positionierung auf Backen durch
Verriegelung oder Passstiftbohrungen

DIRECT

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale

Harteloxiertes Material Hohe Temperatur Mehrere Luftan-
Gehause und Backen sind harteloxiert ~ Fiir die Anwendung unter hohen ~ schlusspositionen
(RC60) und teflonimpragniert Temperaturen sind Viton-Dichtun-  Standardausfiihrung mit
. . gen optional erhéltlich 3 Luftanschlusspositionen
Sensoreinschiibe

mSel (vorne und an beiden Seiten)
Standardeinschiibe fiir induktive Luftanschliisse oben
und Magnetfeld-Sensoren (Sen-

Einteili ha
teiliges Gehduse optional erhéltlich
soren bitte separat bestellen)

Einteiliges Gehéuse aus

leichtem, hochfestem
Sensorschalt Aluminium DTEC;,‘; t
3 . nschlussmatrix
fahnen =) / 2 DIRECTCONNECT™
Kolben fiir Anschlussflichen auf der

Magnetfeld-Sensoren
standardmasig mit
Magneten. Vier
Schaltfahnen fiir
induktive Sensoren
seitlich auf den

Ober- und Riickseite
= des Gehduses

Optimale Back-

Backen. enfiihrung
Die gesamte
Gehauselange dient
Pagsstift- als Backenfiihrung
locher
Passstiftlocher
in Gehduse
und Backen _Vielseitige
Fingermontage
Abgedichtetes Gehduse 2 Montagefidchen fir
Die Abdichtung schiitzt vor Finger auf jeder Backe

Verunreinigung

Extrem kompakte und

Optionen
 Luftanschliisse oben,
dadurch keine Luftleitungen

Sensoren fiir alle
Einsatzfille

robuste Konstruktion Abfragung beider Backen auf erforderlich
gedffnete oder geschlossene o Konfiqurati it festst
i Position (zur Abfrage mehrerer oniigurationen mit festste-
se“’g.tsﬁthmlerende Positionen kdnnen bis zu vier hender Backg .
icnwungen Sensoren angeschlossen  Federunterstiitzung fiir

Offnungs- oder SchlieBhub

Selbstschmierende dynamische werden) Moo ooy
e Nichtsynchrone Variante

Dichtungen (nur Buna-N)

Funktionsprinzip

Drehzapfen
Kolben

Gehduse

Kappe

Ausgleicher

Antriebs-
zapfen Synchronisierungs-
elemente

Luftaustritt

T
Auf T patke -—_

¢ Zwei einander gegeniiberliegende doppelt wirkende Zylinder sind iiber einen
Antriebszapfen mit einer Backe und einem Synchronisierungselement
verbunden und wirken in entgegengesetzten Richtungungen.

e Die Synchronisierungselemente sind mit dem Ausgleicher verbunden,
der die Bewegung synchronisiert.

e Geeignet fiir Greifbewegungen nach innen oder auBen.

e Die Synchronisierungselemente konnen fiir nichtsynchronen Betrieb
herausgenommen werden.

Modell-DPG-10M Parallelgreifer
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@ - Modell: A DPG-10M-1
Grone 1 Hub: 0.25in. 6.4 mm
Greifkraft: 50 Ibs. 222N

Gewicht: 0.391bs.  0.17Kg

w1124 ]

Modell-DPG-10M Parallelgreifer

@ . Modell: A DPG-10M-2
Grone 2 Hub: 0.50 in. 12.7 mm
Greifkraft: 50 Ibs. 222N

Gewicht: 0.531bs.  0.24Kg

3 1.126

Modell-DPG-10M Parallelgreifer

@ - Modell: ADPG-10M-3

Grone 3 Hub: 0.75in. 19.1 mm
Greifkraft: 50 Ibs. 222N

Gewicht: 0.68Ibs.  0.30Kg

e 1.128

™

Modell-DPG-10M Parallelgreifer

A Modell: A DPG-10M-4

Gmﬂe -4 Hub: 1.00 in. 25.4 mm
Greifkraft: 50 Ibs. 222N

Gewicht: 0.811bs.  0.36Kg

1.130

Siehe
Seite

DIRECT
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PARALLELGREIFER DPG-10/-1

MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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[9.52]
w0 ~ 375 g ; )
3 [9.5] - ® © ® o :
ol - i - |
1.153 [29.3] ; J 4X 0.0938 SF X .25 TIEF
OPTIONEN FESTE BACKE ot ¢ [@3H7 X 6 TIEF]
+—— -LF=LINKE BACKE FEST o B #4-40 X 20 TIEF
—DREEE_IE_C_)HI}E BACKE FEST - 1000 | M3 X5 TIEF]
| ¢ =P [26.2]
—onossxaoes
[M5 X 5 TIEF] MAGNETFELD-SENSOR
HILFSLUFT BEIDSEITIG, (GREIFER AUF)
_ 2X©.1875 SF X .10 TIEF AB WERK
/185 HT X 2.5 TIEF] (GREIFER ZU) VERSCHLOSSEN (GREIFER ZU) 23
375 (GREIFER AUF) . [l
/ [ 5] ‘ |
3/ | i 8X #4-40 X .14 TIEF P ga— B
e = 750 ) [M3 X 5 TIEF] - T 201
. ! . [19.1] 1 768 3750 ) i
625 B 44,
15.9] 1 [ @49 ) [9.52]
e 2X EINSCHUB FUR .
¢ INDUKTIVEN SENSOR ‘ I
651.001 138 092 ’] 095
1.5000 [16.54:.03] SENSORAUFNAHME, [3.5] [2.3] [2.4]
38.10 STANDARD
810l (HERAUSNEHMBAR)  [1.4] 4X ©.0938 SF X .15 TIEF 2.44 62] (AUF)

2.18 [55] (ZU)
BACKEN GESCHLOSSEN
DARGESTELLT

BEIDSEITIG [@3H7 X 4 TIEF]
.375

[9.5]

1625 +.000/-.001
[15.88 +.00/-.03]

2X M3 X .20 [5] TIEF
ACHSLOCH @.265

[©6.7] X .033 [.8] TIEF
ANSCHLUSS GREIFER AUF
(NUR OPTION -T)

780
[19.8] _ o
(NUR OPTION -T)

4X #10-32 X .20 TIEF

[M5 X 5 TIEF]
875
f : —17 r [22.2]
T A B G (NUR OPTION -T)
1375 750 ollgol I
[349] [19.1] Lf@ de | ° Q‘
f‘ Cn
¢ \7 2X @.1875 SF X .10 TIEF
~_ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN 1.5000 (@5 H7 X 2.5 TIEF]
DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN " 38.10]
ANSCHLUSS
¢ 5O GREIFFER ZU 2,000
Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit (NUR OPTION T) [50.8]
symmetrisch zur Lagetoleranz
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm]
D USA[Inch]  Metrisch [mm]
Gewindesteigung 0.00 = =.01 [0] = [=.25]
: ! 0.000 = +.005 [0.0] = [.13]
) metrische Gewinde 000 = =.0005  [0.00] = [=.013]

Beslellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
Halterungen fiir 2 induktive Sensoren 0SMK-097 1o0d. 2
FREED Induktiver Sensor (NPN) mit QuickDisconnect* 0ISN-019 1,2,3,0d. 4
DPG-1 oOM-1 - 4 L - Induktiver Sensor (PNP) mit QuickDisconnect* 0ISP-019  1,2,3,0d. 4
NPN Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSN-017 1,2,3,0d.4
PNP Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSP-017 1,2,3,0d.4
TR Magnetfeldsensor (NPN), 90°, mit QuickDisconnect* OHSN-011 1,2,3,0d. 4
Magnetfeldsensor (PNP), 90°, mit QuickDisconnect* OHSP-011 1,2,3,0d. 4
QuickDisconnect-Kabel (2 m)* CABL-010 1,2,3,0d. 4
anl:):llllllmgl(uuu 0 Feder Auf QuickDisconnect-Kabel (5 m)* CABL-013 1,2,3,0d. 4
C  FederZu QuickDisconnect-Verlangerungskabel (1 m)* CABL-015 1,2,3,0d.4
__ Leer: keine Federoption (Standard) QuickDisconnect-Verldngerungskabel (2 m)* CABL-016 1,2,3,0d. 4
PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
BACKENSYNCHR. LF  Linke Backe fest Dichtungssatz, Standard SLKT-183 1
RF Rechte Backe fest Dichtungssatz, Viton® o i SLKT-183V 1
NS Nicht synchronisierte Backen Anschlussstecker (M3), Emdruqk, fir Bohr (3 mm AD) PLFT-021 1o0d. 2
o Anschlussstecker (M3), Stecknippel, fiir Rohr (2 mm ID) ~ PLFT-022 10d.2
__ Leer: synchronisiert (Standard) Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
Drosselventil, einstellbar (imperial) VLVF-008 10d.2
Dichtungssatz Verteiler fiir Oberseitenmontage SLKT-184V 1
- *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
BEISPIELBESTELLUNG: DPG-10M-1-C-V
= Greifer DPG-10, metrisch, GroBe 1, Feder Zu, Viton®-Dichtungen

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER DPG-10//-1
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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GREIFKRAFT PRO FINGER Z
oo WARNUNG! Mz = S
e — 100 PS; 7 DIE MAXIMALE EFFEKTIVE «0 o )
o M FINGERLANGE DARF NICHT wo o [ O
w 89 80 pg] 55 bar'] . UBERSCHRITTEN WERDEN v y d © ° :r—l
E 2 \ «\\ — S
é 67 ?0 PSI[4.1 bar] . f X
o | S.
Ba' 40PSI [2.7 bar = i F/2
T 10 — -
23 \ My
5 : |
0 1
1 o t . .
b0 5 1 15 2 25 3 35 Maximalbelastungen Statisch Dynamisch
0 13 25 38 51 64 76 89Imm Max. Zugbelastung T 175 Ibs. [778 N] 20 Ibs. [89 N]
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Max. Druckbelastung G 400 Ibs. [1779 N] 20 Ibs. [89 N]
Max. Moment My 150in.-Ibs. [17 Nm] 20in.-Ibs. [2 Nm]
Federkraft bei 0 bar Feder dffnet Feder schlieft Max. Moment My 175n.-Ibs. [20 Nm] 30in-Ibs. [3 Nm]
Wenn vollst. gesffnet 6 lbs. %N 9bs. 40N Max. Moment Mz 150in.-Ibs. [17 Nm] 20in.-Ibs. [2 Nm]
Wenn vollst. geschlossene... v 11 1bS. 49N 6 Ibs. 26N fAngaben pro Backenpaar, Maximalwerte nicht gleichzeitig anwenden
Technische Daten DPG-10M-1 Technische Daten (Forts.) DPG-10M-1
Nom. Greifkraft Fbei 7bar ................... 50 Ibs. 222N Betriebstemperatur: Standarddichtungen ... .... -30°~180°F -35°~80°C
Hub .o 0.25in. 6.4 mm ; Viton®-Dichtungen ... ...... -20°~300°F  -30°~150° C
GEWICht ... 0.39 Ibs. 0.17Kg SchiieB-/Offnungszeit ...................... 0.13 sec. 0.13 sec.
Betrigbsdruck min./max . .................... 40-100psi  3-7 bar Genauigkelt ... +0.002in.  +0.05mm
Zylinderbohrungsdurchmesser . ............... 0.688 in. 17.5mm Wiederholgenauigkelt ...................... +0.002in.  +0.05 mm
LURVErbrauch . ..o oo 0.076 in3 1.2 cm? Zur Ansteuerung erf. Ventil ........... ... ... 4/2-Wege-Ventil
Zubehor - Anbringung und technische Merkmale
.03
Sicherheitsventil 1.98 Sensoren .18
o Fiir Anwendungen, bei denen das gegriff- * Magnetfeldsensoren und induktive N&herungssensoren erhaltlich :
ene Teil auch bei Druckausfall unbedingt o Erfassung von 4 Positionen (offen und geschlossen an beiden Backen)
gehalten werden muss o PNP- und NPN-Varianten
* Direktanbringung am Greifer « Magnetfeldsensoren in Einschilben angebracht; Anbausatze sind nicht
e Luftanschluss 10/32 erforderlich

© Gewinde mit QuickDisconnect mit eingebautem LED-Ausgang
 Sensoranbringung an jeder Seite des Greifers mdglich

1.07
Verschiedene Luftanschliisse Drosselventile m
* 3 Standard-Luftanschliisse (vorne und an beiden Seiten) « Einstellschraube mit Sicherungsmutter zur Einstellung der
© Anschliisse oben (optional) mit M3-Gewinde SchlieB-/0ffnungszeit
o Fiir Schiduche mit AuBendurchmesser 1/4 Zoll und 5 mm -

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER DPG-10//-2
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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:
1.453 [36.9] . t L ] [@8H7 X6 TIEF]
OPTIONEN FESTE BACKE :
X #4-40 X .20 TIEF
' | -LF=LINKE BACKE FEST (138 [8M3 X 50TIEHO
-RF=RECHTE BACKE FEST 1374 |
(DARST.=-LF) [34.9]
_ 4X#10-32 x .20 TIEF :} 2X #10-32 [M5]
[M5 X 5 TIEF] 2X EINSCHUB FUR ANSCHLUSS i’é li"ll:l:l:ngﬁJSS
/ MAGNETFELD-SENSOR HILFSLUFT BEIDSEITIG,
/ — 2X@.1875 SF X .10 TIEF 88 AB WERK (GREIFER AUF
/ (@5 H7 X 2.5 TIEF] (GREIFER ZU) [22] VERSCHLOSSEN 03
/S .375 (GREIFER AUF) :
/ / [0.5] ¢ [ ®
/ ‘
3/ - i ‘ 8X #4-40 X .14 TIEF O P
Z
— = 750 [M3 X 5 TIEF] [20]
625 - [19.1] 1.768 3750 P

159 o} o—1 [44.9]
T I

Df0

vt *
1952 (GREIFER 2U) /
e

2X EINSCHUB FUR

€ 651,001 INDUKTIVEN SENSOR 138 092 J n T 095
. Eégo%]) . [16.54+.03] [3.5] [2.3] [2.4]
SENSORAUFNAHME, 045 4X @.0938 SF X .15 TIEF 3.38 [86] (AUF)
STANDARD [1.11 [@3H7 X 4 TIEF] 2.87[73] [55] (2U)
(HERAUSNEHMBAR) 375 BACKEN GESCHLOSSEN
BEIDSEITIG 0.5 DARGESTELLT
’ 2X M3 X .20 [5] TIEF
625 +.000/-.001 ___| .780 ACHSLOCH ©.265
[15.88 +.00/-.03] [19.8] [6.7] X .033 [.8] TIEF
(NUR OPTION -T) ANSCHLUSS GREIFER AUF
4X #10-32 X .20 TIEF, (NUR OPTION -T)
[M5 X 5 TIEF] 875
. _ [22.2]
i Y 16! (NUR OPTION -T)
1875 750 Il o o Il
B4.9] [19.1] ] R I

\__ 2X©.1875 SF X .10 TIEF

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
[@5 H7 X 2.5 TIEF]

[ DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN ~ |
¢ = @ $ ANSCHLUSS / — fggﬂ%?

©
P ® g
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Abmessungen 1SO-Methode Alle Passhohrungen Slip Fit GREIFFER ZU
symmetrisch zur Lagetoleranz (NUR OPTION -T) 2.688
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] [68.3]
D USA[Inch]  Metrisch [mm]
Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
metrische Ge\?vinge 0.000 = +.005 (0.0] = [+.13]

0.0000 = +.0005 [0.00] = [x.013]

™

Beslellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
Halterungen fiir 2 induktive Sensoren 0SMK-097 1o0d. 2
FREED Induktiver Sensor (NPN) mit QuickDisconnect* 0ISN-019 1,2,3,0d.4
DPG-1 oM-2 - 4 L - Induktiver Sensor (PNP) mit QuickDisconnect* 0ISP-019  1,2,3,0d. 4
NPN Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSN-017 1,2,3,0d. 4
PNP Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSP-017 1,2,3,0d.4

Magnetfeldsensor (NPN), 90°, mit QuickDisconnect* OHSN-011 1,2,3,0d. 4
Magnetfeldsensor (PNP), 90°, mit QuickDisconnect* OHSP-011 1,2,3,0d.4

(siehe unten)

QuickDisconnect-Kabel (2 m)* CABL-010 1,2,3,0d. 4
'F‘é%glmgmm 0 Feder Auf QuickDisconnect-Kabel (5 m)* CABL-013 1,2,3,0d.4
C FederZu QuickDisconnect-Verlangerungskabel (1 m)* CABL-015 1,2,3,0d. 4
__ Leer: keine Federoption (Standard) QuickDisconnect-Verldngerungskabel (2 m)* CABL-016 1,2,3,0d. 4
BACKENSYNCHR. LF Linke Backe fest PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
RF Rechte Backe fest Dichtungssatz, Standard SLKT-183 1
NS Nicht synchronisierte Backen Dichtungssatz, Viton® =~~~ SLKT-183V 1
_ Leer: synchronisiert (Standard) Anschlussstecker (M3), Emdruqk, fir Bohr (3 mm AD) PLFT-021 1o0d. 2
Anschlussstecker (M3), Stecknippel, fiir Rohr (2 mm ID)  PLFT-022 10d.2
Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
Drosselventil, einstellbar (metrisch) VLVF-008 10d.2
Dichtungssatz Verteiler fiir Oberseitenmontage SLKT-184V 1
- *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
BEISPIELBESTELLUNG: DPG-10M-2-C-LF-V
= Greifer DPG-10, metrisch, GroBe 2, Feder Zu, linke Backe fest, Viton®-Dichtungen

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER DPG-10//-2
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE

N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER
" WARNUNG!
1225 T~ 100 pg, DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
— P [7 bar] FINGERLANGE DARF NICHT
o 8920 —— 30 P 5.5 bar UBERSCHRITTEN WERDEN
= r— 60 pg B
& 6715 T e S »J
<< I —— 1
o I —
£ 4510 40 PSI [2.7 bar] X
S =,
23 5 !
1
00 :
0 5 1 15 2 25 3 35 d4in
0 13 25 38 51 64 76 89 114mm
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L
Federkraft bei 0 bar Feder dffnet Feder schlieBt
Wenn vollst. gedffnet ......... 6 Ibs. 26N 141bs. 62N
Wenn vollst. geschlossen ... 15 Ibs. 66 N 6lbs. 26N

Technische Daten DPG-10M-2

Nom. Greifkraft Fbei 7 bar ................... 50 Ibs. 222N
Hub .o 0.50 in. 12.7mm
Gewicht ........ ..o 0.53 Ibs. 0.24 Kg
Betriebsdruck min/max. .................... 40-100 psi 3-7 bar
Zylinderbohrungsdurchmesser .. .............. 0.688 in. 17.5mm
Luftverbrauch ............ ...l 0.153in? 2.5cm?

Max. Zugbelastung T
Max. Druckbelastung G
Max. Moment My

Max. Moment My

Max. Moment Mz
tAngaben pro Backenpaar, Maximalwerte nicht gleichzeitig anwenden

Zur Ansteuerung erf. Ventil ...................

Mz _&

« O o] o
++ 0 ° °

L 0 L ° ° I—l

& e X
C
i ~——Mx F/2 ~F/2
~
My
Maximalbelastungen® Statisch Dynamisch

200 Ibs. [890 N]
425 Ibs. [1890 N]
175in.-Ibs. [20 Nm]
200 in.-1bs. [23 Nm]
175in.-Ibs. [20 Nm]

251bs. [111 N]
251bs. [111N]
25in.-Ibs. [3 Nm]
35in.-1bs. [4 Nm]
25in.-Ibs. [3 Nm]

Technische Daten (Forts.) DPG-10M-2
Betriebstemperatur: Standarddichtungen ... .... -30°~180°F -35°~80°C
; Viton®-Dichtungen ... ...... -20°~300°F  -30°~150°C
SchlieB-/Offnungszeit ...................... 0.19 sec. 0.19 sec.
Genauigkeit ......... ... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit ...................... +0.002 in. +0.05 mm

4/2-Wege-Ventil

Zubehor - Anbringung und technische Merkmale

Sicherheitsventil \J
* Fiir Anwendungen, bei denen das gegriffene

Teil auch bei Druckausfall unbedingt
gehalten werden muss
 Direktanbringung am Greifer
o Luftanschluss 10/32

Verschiedene Luftanschliisse
* 3 Standard-Luftanschliisse (vorne und an beiden Seiten)
* Anschliisse oben (optional) mit M3-Gewinde

Sensoren <18
» Magnetfeldsensoren und induktive Naherungssensoren erhéltlich

e Erfassung von 4 Positionen (offen und geschlossen an
beiden Backen)
© PNP- und NPN-Varianten
* Magnetfeldsensoren in Einschiiben angebracht; Anbausétze
sind nicht erforderlich
¢ Gewinde mit QuickDisconnect mit eingebautem LED-Ausgang
 Sensoranbringung an jeder Seite des Greifers moglich

Drosselventile

* Einstellschraube mit Sicherungsmutter zur Einstellung der
SchlieB-/Offnungszeit

* Fiir Schlduche mit AuBendurchmesser 1/4 Zoll und 5 mm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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PARALLELGREIFER DPG-10//-3
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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F: TT 4X 2.0938 SF X .25 TIEF
() 2 [@ 3H7 X 6 TIEF]
4X 3750
2.197 [55.8] 375 1 I o.52)
OPTIONEN FESTE BACKE [95]
— -LF=LINKE BACKE FEST f |
-RF=RECHTE BACKE FEST 5 292
' (DARST.=-LF) s8¢ S o
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[15.9] / [9.5] 79 e 61
| [20] |
3/ o) ] f 2X #10-32 [M5] -0 79
— Co— [3 o0 1.768 3750 LUFTANSCHLUSS [20]
° @737_( [44.9] [9.52) (GREIFER AUF /~0 B
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A 2X EINSCHUB FUR ( ) ‘f [24]
651+.001  INDUKTIVEN SENSOR
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[16.54+.03]
*[13'20100?’ SENSORAUFNAHME, 351 4.44 [113] (AUF)
: STANDARD 3.68 [94] (ZU)
4X 0.0938 SF X .15 TIEF
(HERAUSNEHMBAR) 375 [G3H7 X 4 TIEF] BACKEN GESCHLOSSEN
BEIDSEITIG [9.5] DARGESTELLT
625 +.000/-.001 o 2X M3 X .20 [5] TIEF
[15.88 +.00/-.03] [19.8] —y ACHSLOGH ©.265
(NUR OPTION -T) [@6.7] X .033 [.8] TIEF
ANSCHLUSS GREIFER AUF
4X #10-32 X .20 DP._
[M5 X 5 DP] (NUR OPTION -T)
: 875
_ [222]
Py @ (NUR OPTION -T)
1. 375 750 1L I=
[349] o1 %1 Q{ k| T }
ol : ___ 2X@.1875 SF X .10 TIEF
[ @5 H7 X 2.5 TIEF,
~ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN f ]
DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN ] [13220(3
CE =1 @ $ ANSCHLUSS 3.500
Abmessungen 1S0-Methode Alle Passhohrungen Slip Fit GREIFFER ZU [és 9]
symmetrisch zur Lagetoleranz R -
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] (NUR OPTION -T)
D USA[Inch]  Metrisch [mm]
; : 0.00 = =.01 [0.] = [.25]
einesteiaung 0,000 = +.005 [0.0] = [+13]
. 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

Beslellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
Halterungen fiir 2 induktive Sensoren 0SMK-097 1o0d.2
FREED Induktiver Sensor (NPN) mit QuickDisconnect* OISN-019 1,2,3,0d. 4
DPG-‘]OM -3 = 4 L - Induktiver Sensor (PNP) mit QuickDisconnect* 0ISP-019 1,2,3,0d.4
NPN Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSN-017 1,2,3,0d.4
PNP Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSP-017 1,2,3,0d.4

Magnetfeldsensor (NPN), 90°, mit QuickDisconnect* OHSN-011 1,2,3,0d.4
Magnetfeldsensor (PNP), 90°, mit QuickDisconnect* OHSP-011 1,2,3,0d.4

(siehe unten)

QuickDisconnect-Kabel (2 m)* CABL-010 1,2,3,0d.4
Eé%'g:‘mgmm 0 Feder Auf QuickDisconnect-Kabel (5 m)* CABL-013 1,2,3,0d.4
C  FederZu QuickDisconnect-Verlangerungskabel (1 m)* CABL-015 1,2,3,0d.4
__ Leer: keine Federoption (Standard) QuickDisconnect-Verlangerungskabel (2 m)* CABL-016 1,2,3,0d.4
PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
BACKENSYNCHR. LF Linke Backe fest Dichtungssatz, Standard SLKT-183 1
RF Rechte Backe fest Dichtungssatz, Viton® SLKT-183V 1

Anschlussstecker (M3), Eindrlick, fir Rohr (3 mm AD) PLFT-021 1o0d.2

NS Nicht synchronisierte Backen Anschlussstecker (M3), Stecknippel, fiir Rohr 2 mm D)~ PLFT-022 1 od. 2
1

Leer: synchronisiert (Standard) Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004
Drosselventil, einstellbar (metrisch) VLVF-008 10d.2
Dichtungssatz Verteiler fiir Oberseitenmontage SLKT-184V 1

*Sensor und Kabel bitte separat bestellen

BEISPIELBESTELLUNG: DPG-10M-3-C-RF-V

= Greifer DPG-10, metrisch, GroBe 3, Feder Zu, rechte Backe fest, Viton®-Dichtungen

DIRECT:

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



GREIFKRAFT PRO FINGER
N lbs. WARNUNG!
134 30 DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
FINGERLANGE DARF NICHT
N 11225 100 pg; i
= R [7 bayy UBERSCHRITTEN WERDEN
E 8920 | —— 0 .
T e —— 2L i e Y
& 40P |2 ——
S 4510 [2.7 bar] b
w
23 5 :
1
00 |
0 5 1 15 2 25 3 35 4 45in
0 13 25 38 51 64 76 89 102 114 mm
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L
Federkraft bei 0 bar Feder dffnet Feder schlieBt
Wenn vollst. gedffnet ......... 6 Ibs. 26N 15lbs. 66N
Wenn vollst. geschlossen... 23 Ibs. 102N 6lbs. 26N

Technische Daten DPG-10M-3

Nom. Greifkraft Fbei 7 bar ................... 50 Ibs. 222N
Hub .o 0.75in. 19.1 mm
Gewicht ........ ..o 0.68 Ibs. 0.30 Kg
Betriebsdruck min/max. .................... 40-100 psi 3-7 bar
Zylinderbohrungsdurchmesser .. .............. 0.688 in. 17.5mm
Luftverbrauch ............ ...l 0.230in? 3.8cm?

Zur Ansteuerung erf. Ventil ...................

Zubehor - Anbringung und technische Merkmale

Sicherheitsventil K1 98
o Fiir Anwendungen, bei denen das

gegriffene Teil auch bei Druckausfall
unbedingt gehalten werden muss

e Direktanbringung am Greifer

o Luftanschluss 10/32

Verschiedene Luftanschliisse
* 3 Standard-Luftanschliisse (vorne und an beiden Seiten)
* Anschliisse oben (optional) mit M3-Gewinde

™
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
Mz <Z=>
- O o [o]
0 [o) [e)
L 07 L ° ° I—l
O T X
C
i ~——Mx F/2 ~F/2
~
My

Maximalbelastungen® Statisch Dynamisch
Max. Zugbelastung T 225 Ibs. [1001 N] 30 Ibs. [133 N]
Max. Druckbelastung G 450 Ibs. [2002 N] 30 Ibs. [133 N]
Max. Moment Mx 200 in.-1bs. [23 Nm] 30in.-1bs. [3 Nm]
Max. Moment My 225in.-1bs. [25 Nm] 40in.-1bs. [5 Nm]
Max. Moment Mz 200 in.-Ibs. [23 Nm] 30in.-1bs. [3 Nm]
tAngaben pro Backenpaar, Maximalwerte nicht gleichzeitig anwenden
Technische Daten (Forts.) DPG-10M-3
Betriebstemperatur: Standarddichtungen ... .... -30°~180°F -35°~80°C

. Viton®-Dichtungen ........ -20°~300°F  -30°~150° C
SchlieB-/Offnungszeit ...................... 0.29 sec. 0.29 sec.
Genauigkeit ......... ... +0.002 in. +0.05 mm
Wiederholgenauigkeit . ...................... +0.002 in. +0.05 mm

4/2-Wege-Ventil

Sensoren 18

¢ Magnetfeldsensoren und induktive Naherungssensoren erhéltlich

o Erfassung von 4 Positionen (offen und geschlossen an beiden
Backen)

© PNP- und NPN-Varianten

e Magnetfeldsensoren in Einschiiben angebracht; Anbausétze sind
nicht erforderlich

¢ Gewinde mit QuickDisconnect mit eingebautem LED-Ausgang

e Sensoranbringung an jeder Seite des Greifers moglich

Drosselventile

* Einstellschraube mit Sicherungsmutter zur Einstellung der
SchlieB-/Offnungszeit

* Fiir Schlduche mit AuBendurchmesser 1/4 Zoll und 5 mm

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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PARALLELGREIFER DPG-10//-4
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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VERSCHLOSSEN
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_ 4X#10-32x .20 TIEF :
/ MsX5TER
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[15.9] [9.5] 79 GREIFERZU) € R
/ ‘ [20] ( ) |
87 ® a0 I e diT 79
& $ [1g.1] 1.768 3750 B0
o o B4 axENscHUB FUR [9.52] f
{ abs 1 T l INDUKTIVEN SENSOR |
[
SENSORAUFNAH 092 T
1.5000 L -??530[2]13 STANDARD iflas? . 3]
— @810 (16.54+.03] (HERAUSNEHMBAR) - 095
BEIDSEITIG 045 4X .0938 SF X .15 TIEF 5.38 [137] (AUF) 2.4]
[1.1] [@ 3H7 X 4 TIEF] 4.37 [111] V)
375 BACKEN GESCHLOSSEN
io.5] DARGESTELLT
- 1625 +.000/-.001
[15.88 +.00/-.03] 2X M3 X .20 [5] TIEF
ACHSLOCH @.265
[06.7] X .033 [.8] TIEF
NUR 6;?&119'8] — ANSCHLUSS GREIFER AUF
( D (NUR OPTION -T)
4X #10-32 X .20 TIEF
\ 875
n [M5 X 5 TIEF] “ - 22.9]
‘ | (NUR OPTION -T)
b J
—— @
1.375 750 1=
48] [0 ¢ E &% P }
R — ol ——
~ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN e N X aa e
DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN __| 1.5000
38.10]
¢ = @ $ ANSCHLUSS |
o 4.188
Abmessungen 1SO-Methode Alle Passhohrungen Slip Fit GREIFFER ZU
symmetrisch zur Lagetoleranz (NUR OPTION -T) [106]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm]
D USA[Inch]  Metrisch [mm]
Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
metrische Ge\?vinge 0.000 = +.005 (0.0] = [+.13]

0.0000 = +.0005 [0.00] = [x.013]

™

Beslellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
Halterungen fiir 2 induktive Sensoren O0SMK-097 1 od. 2
FREED Induktiver Sensor (NPN) mit QuickDisconnect* 0ISN-019 1,2,3, od. 4
DPG-10M =4 - 4 L - Induktiver Sensor (PNP) mit QuickDisconnect* 0ISP-019 1,2,3, 0d. 4
NPN Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSN-017 1,2,3,0d. 4
PNP Magnetfeld-Sensor mit QuickDisconnect* OHSP-017 1,2,3,0d. 4
TR Magnetfeldsensor (NPN), 90°, mit QuickDisconnect* OHSN-011 1,2,3,0d. 4
Magnetfeldsensor (PNP), 90°, mit QuickDisconnect* OHSP-011 1,2,3,0d. 4
QuickDisconnect-Kabel (2 m)* CABL-010 1,2,3,0d. 4
Eé%glmﬁmm 0 Feder Auf QuickDisconnect-Kabel (5 m)* CABL-013 1,2,3,0d. 4
C  FederZu QuickDisconnect-Verlangerungskabel (1 m)* CABL-015 1,2,3,0d. 4
__ Leer: keine Federoption (Standard) QuickDisconnect-Verldngerungskabel (2 m)* CABL-016 1,2,3,0d. 4
PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
BACKENSYNCHR. LF Linke Backe fest Dichtungssatz, Standard SLKT-183 1
RF Rechte Backe fest Dichtungssatz, Viton® SLKT-183V 1
NS Nicht synchronisierte Backen Anschlussstecker (M3), Eindriick, fiir Rohr (3 mm AD) PLFT-021 1o0d.2
m Leer: synchronisiert (Standard) Anschlussstecker (M3), Stecknippel, fiir Rohr (2 mm [D) ~ PLFT-022 10d.2
— ’ Sicherheitsventil (metrisch) OFSV-004 1
Drosselventil, einstellbar (metrisch) VLVF-008 10d.2
Dichtungssatz Verteiler fiir Oberseitenmontage SLKT-184V 1
- *Sensor und Kabel bitte separat bestellen
n BEISPIELBESTELLUNG: DPG-10M-4-0-NS-V
= Greifer DPG-10, metrisch, GroBe 4, Feder Auf, nichtsybchrone Backen, Viton®-Dichtungen

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER DPG-101"-4
MIT DIRECTCONNECT™ MODULARE-SERIE
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(17
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L]
N Ibs. GREIFKRAFT PRO FINGER M Z E
134 30 - WARNUNG! 2=
o~ . DIE MAXIMALE EFFEKTIVE =0 = 2
w 11225 Q0PSI 17 sy FINGERLANGE DARF NICHT =0 o °
o ~1~_30P5 I UBERSCHRITTEN WERDEN k i k il 1.131
™ 89 20 5.5 bar] P— e T X
£ 6715 1 80PSI[4.1 har) Tmie ,J c''t.
- = j T MxF2 ~F/2
2 510 20PSI 2.7 bar) = !
S, ~_
23 5 ] My
1
00 i . |
0 5 1 15 2 25 3 35 4 45 5in. MaXImalbelastllngenT Statisch Dynamisch
0 13 25 38 51 64 76 89 102 114 127mm Max. Zugbelastung T 250 Ibs. [1112 N] 35 Ibs. [156 N]
EFFEKTIVE FINGERLANGE - L Max. Druckbelastung € 475 Ibs. [2113 N] 35 Ibs. [156 N]
Max. Moment My 225in.-1bs. [25 Nm] 35in.-1bs. [4 Nm]
Federkraft bei 0 bar Feder 6ffnet Feder schlieBt Max. Moment My 250in.-1bs. [28 Nm] 45in.-1bs. [5 Nm]
Wenn VOIISt. GEBMEt .....vo.rerererere 6lbs. 26N 15Ibs. 66N Max. Moment. Mz 225in-lbs. [25Nm]  35in.-Ibs. [4 Nm]
Wenn vollst. geschlossen............ccvevenee. 22 Ibs. 97N 6lbs. 26N fAngaben pro Backenpaar, Maximalwerte nicht gleichzeitig anwenden
Technische Daten DPG-10M-4 Technische Daten (Forts.) DPG-10M-4
Nom. Greifkraft Fbei 7bar ................ 50 Ibs. 222N Betriebstemperatur: Standarddichtungen .. ... -30°~180° F -35°~80°C
Hub ..o 1.00 in. 25.4 mm . Viton®-Dichtungen ...... -20°~300° F -30°~150°C
GEWICHE ...t 0.81 Ibs. 0.36 Kg SchlieB-/Offnungszeit ................... 0.40 sec. 0.40 sec.
Betriebsdruck min./max. .................. 40-100psi  3-7 bar Genauigkeit ... #0.002in.  +0.05mm
Zylinderbohrungsdurchmesser ............. 0.688 in. 17.5 mm Wiederholgenauigkeit .................... £0.002in.  +0.05 mm
LUFVerbrauch . . ...o oo 0.306 in3 5.0 cm? Zur Ansteuerung erf. Ventil ................ 4/2-Wege-Ventil

Zubehor - Anbringung und technische Merkmale

. . . Sensoren
?;ﬁ!’:}ﬂﬁ;ﬁﬁv;ngg it ks * Magnetfeldsensoren und induktive Néherungssensoren erhaltlich .
gegriffene Teil %uc’h bei Druckausfall  Erfassung von 4 Positionen (offen und geschlossen an beiden )
Backen)

unbedingt gehalten werden muss

o Direktanbringung am Greifer © PNP- und NPN-Varianten )
o Luftanschluss 10/32 . Mgﬁ{lggglr%z?lri\gﬁren in Einschiiben angebracht; Anbausatze sind

* Gewinde mit QuickDisconnect mit eingebautem LED-Ausgang
 Sensoranbringung an jeder Seite des Greifers maglich

Verschiedene Luftanschliisse Drosselventile
* 3 Standard-Luftanschliisse (vorne und an beiden Seiten) * Einstellschraube mit Sicherungsmutter zur Einstellung der
* Anschliisse oben (optional) mit M3-Gewinde SchlieB-/Offnungszeit

* Fiir Schlduche mit AuBendurchmesser 1/4 Zoll und 5 mm

DIRECT:

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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EXPLOSIONSZEICHNUNG DPG-REIHE

Zusammenbau

1. Gehéuse schmieren.

2. Durchgange in Gehduse einfiihren.

3. Drehzapfen ins Gehduse eindriicken.

4. Magnete in Kolben einfiihren. Darauf achten,
dass sich die Magnete gegenseitig anziehen.

5. Dichtungen schmieren und auf Kolben
aufsetzen.

6. Kolben ins Gehause einsetzen, dabei das Loch
fiir den Antriebszapfen im Kolben am Loch fiir
den Antriebszapfen im Gehduse ausrichten.

7. Zapfen in das Ausgleichstiick eindriicken.

8. Ausgleichstiick mit Synchronisierungsele-
menten zusammenbauen und auf Drehzapfen
im Gehduse aufsetzen. Die Locher in den
Synchronisierungselementen miissen exakt
vor den Lochern in den Kolben stehen.

9. Antriebszapfen von der oberen Montageflache
des Gehauses her durch die Kolben biindig in
die Synchronisierungselemente einsetzen,
ohne sie an der Unterseite (iberstehen zu
lassen.

10. Backen in das Gehduse einsetzen, dabei die
Antriebszapfen am Loch in den Backen
ausrichten.

11. Antriebszapfen in die Backen eindriicken.

12. Stopfen der Antriebszapfen in das Gehduse
einbauen.

13. Dichtungen auf Kappen legen und mit
Sicherungsringen einbauen.

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehduse

02 2 Backe

03 2 Kappe

04 2 Kolben

05 2 Antriebszapfen

06 2 Synchronisierungselement

07 1 Ausgleicher

08 2 Sicherungsring

09 1 Drehzapfen

10 4 Magnet

11 4 Schaltfahnen fiir induktiven
Sensor

12 2 Gewindestift — Stopfen im
Antriebszapfen

13 2 Drehzapfen fiir Ausgleicher/
Synchronisierungselement

14 4 Gewindestift — Stopfen
Luftanschliisse Endplatte

15 2 0-Ring — Verteiler fir
QOberseitenmontage (Option -T)

16 2 0-Ring - Kappendichtungen

17 4 Deckel - Kolbendichtungen

18 2 Feder fiir Option ,Feder Auf“ (-0)

19 2 Feder fiir Option ,,Feder Zu“ (-C)

21 3 Gewindestift — Stopfen interne
Luftanschliisse

23 2 Gewindestift — Stopfen seitliche
Luftanschliisse (Option -T)

39 1 Gewindestift — Stopfen

(nur Option -LF und -RF)

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.

= Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblatter

Nichtsynchroner Betrieb

1. Stopfen der Antriebszapfen herausnehmen.

2. Antriebszapfen von der Backenseite her aus
dem Gehé&use driicken.

3. Backen aus dem Geh&use entnehmen.

4. Ausgleichstiick und Synchronisierungselemente
aus dem Gehduse ausbauen.

5. Backen wieder ins Gehduse einbauen,
dabei Antriebszapfen am Loch in den Backen
ausrichten.

6. Antriebszapfen in die Backen eindriicken.

7. Stopfen der Antriebszapfen wieder in das
Gehause einbauen.

© m m o &

Leichtes Fett auf
Teflon® Basis

Schrauben-
sicherungspaste

Dichtungs-
satz-Teile

Krytox™
Schmiermittel

Maschinendl

5O

Super- Ansicht dritter
kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ZUSAMMENBAUZEICHNUNG DPG-REIHE

=
e
&
&
01 1 Gehduse S
02 2 Backe
03 2 Kappe
04 2 Kolben
05 2 Antriebszapfen
06 2 Synchronisierungselement
07 1 Ausgleicher
09 1 Drehzapfen
12 2 Gewindestift — Stopfen im
Antriebszapfen
39 1 Gewindestift — Stopfen

(nur Option -LF und -RF)

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen
erhalten Sie auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE UND EINSTELLANWEISUNGEN

Magnetfeldsensor

1. Sensoren wie in der Zeichnung dargestellt in
die Einschiibe im Greifergehduse einflihren.

2. Sensoren mit integrierter Einstellschraube ein-
stellen.

Induktiver Sensor

1. Sensorhalter in Einschub im Geh&use ein-
flihren.

2. Sensor auf Halter schieben und Einschubtiefe
justieren, bis die Sensorleuchte an der Schalt-
fahne leuchtet.

3. Sensortiefe mit Hilfe der Feststellschraube im
Sensor (Nr. 31) festsetzen.

4. Sensorhalter entsprechend gewtinschter Hu-
berfassung positionieren.

5. Sensorhalter mit Hilfe der Einstellschraube (Nr.
32) in der eingestellten Huberfassungsposition
festsetzen.

(5K [ S © é BO

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



